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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej ST s wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t polegajacych na rozbiorce czesci istniejacych
elementéw budowlanych obiektu.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna zawiera informacje oraz wymagania wspélne dotyczace wykonania i odbioru Robét, ktére zostang
zrealizowane w ramach zadania - PRZEBUDOWA KONSTRUKCJI WIEZBY DACHOWEJ, KONSTRUKCJI STROPU
WRAZ ZE SCHODAMI ZEWNETRZNYMI BUDYNKU MIESZKALNEGO WIELORODZINNEGO WE WRZELOWCU
NA UL. KOSCIELNEJ 14 w zakresie wykonania i odbioru robét polegajacych na rozbiorce czesci istniejacych elementow
budowlanych obiektu.

1.3. Zakres Robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia nastepujacych robét rozbiorkowych i demontazowych:

- wymontowanie jednolitych materiatowo elementéw stanowigcych surowce wtorne

- wyburzenie istniejacych elementdw budowlanych, oraz ich cze$ci (dla utworzenia przebi¢ dla nowych urzadzen
lub elementéw budowlanych)

- wyburzenie i wydobycie oraz wywiezienie gruzu.

- wywiezienie surowcow wtdrnych oraz ich utylizacja

1.4 Opis prac rozbiérkowych przewidzianych w projekcie
» demontaz pokrycia z ptyt falistych cementowo-azbestowych wraz z obrobkami Obrébki blacharskie
»  demontaz konstrukcji drewnianych
» demontaz izolacj,
*  burzenie konstrukcji muréw niezbrojonych oraz konstrukcji zelbetowych zbrojonych
*  rozbiérka podiozy z betonu

1.5. Okreslenia podstawowe
Rozbiérka demontazowa - prace polegajace na oddzieleniu catych, dajacych sie odrebnie utylizowaé, elementéw rozbieranego

obiektu.

Rozbiorka dewastacyjna — prace polegajace na zburzeniu i rozdrobnieniu obiektu bez wyodrebnienia jego sktadnikéw
nadajacych sie do utylizacji.

Optata sktadowiskowa - ponoszona przez Wykonawce optata z tytutu zdeponowania urobku powstatego w wyniku
przeprowadzonych prac rozbiérkowych na sktadowisku odpadéw

Wywéz odpadéw - transport urobku na sktadowisko.

Wywaéz surowcow wtérnych — transport dajacych sie utylizowaé elementéw rozbieranych obiektow do miejsca utylizacji.
Pozostate okre$lenia sg zgodne z obowigzujacymi Polskimi Normami oraz z definicjami podanymi w ST-00.01.00 ,Wymagania
ogélne”.

2. MATERIALY

2.1. Warunki ogélne stosowania materiatéw

Niniejsza specyfikacja nie dotyczy stosowania materiatow. Odzysk materiatow jest mozliwy tylko przy rozbidrce recznej i uzyciu
jedynie lekkich narzedzi mechanicznych.

2.2, Sktadowanie materiatéw

Urobek z prac rozbiorkowych moze by¢ hatdowany na placu budowy w pryzmach o wysokosci do 2,0m.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace Sprzetu podano w ST-00.01.00 ,Wymagania ogdine”.
3.2. Sprzet do wykonania robét rozbiérkowych
Nie stawia sie szczegoinych wymagan w zakresie sprzetu, wykraczajgcych poza ST-00.01.00 ,Wymagania ogdine”

4. TRANSPORT
Ogolne wymagania dotyczace Transportu podano w ST-00.01.00 ,Wymagania ogdine”.
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Transport surowcdw wtdrnych i gruzu powinien odbywac si¢ specjalistycznym taborem samochodowym umozliwiajgcym szybki
roztadunek. Przewozony urobek musi byé w sposéb catkowicie pewny zabezpieczony przed przemieszczaniem sig,
wysypywaniem lub spadnigciem ze skrzyni fadunkowej. Urobek nie moze w czasie transportu wydziela¢ pytu. Przewiduje sie
transport na odlegto$¢ ca=15km.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania Robét
Ogo6lne wymagania dotyczace wykonania Robot podano w ST-00.01.00 ,Wymagania ogélne”.

5.2. Szczegbtowe zasady wykonania robét

Przed przystapieniem do robét trzeba przeprowadzié doktadne badanie konstrukgji i stanu technicznego poszczegéinych
elementéw, ustali¢ metode rozbidrki. Badanie konstrukcji i stanu technicznego elementéw budynku. Rozbierane elementy
budynku byly dtugotrwale eksploatowane. Dlatego trzeba rozezna¢ konstrukcje poszczegdlnych elementéw, ich potgczenia
miedzy sobg oraz stopien zniszczenia, aby mozna byto dobra¢ witasciwy sposéb rozbiorki. Z badania sporzadza sie karte
ogledzin i na jej podstawie opracowuje kolejno$¢ rozbidrki. Dobér metody rozbiodrki zalezy od tego, czy chce sie mieé¢ odzysk
materiatow.

Rozbiérka powinna by¢ przeprowadzona tak, aby stopniowo odciaza¢ elementy nosne konstrukcji. Usuniecie elementu
nie moze powodowa¢ naruszenia statecznosci elementéw przylegtych. Rozbiérke rozpoczyna sie od demontazu instalacji,
stolarki i innych elementéw wy koriczenia.

Elementy wykonczenia i wyposazenia oraz materialy z odzysku znosi sie recznie lub przy zastosowaniu prostych
przeno$nikéw, gruz zas spuszcza rynnami z tworzyw sztucznych lub metali

5.3. Zagospodarowanie placu rozbiérki

Zagospodarowanie placu rozbidrki wykonuje sie rozpoczynajac od ogrodzenia i przygotowania drég dla pojazdéw wywozacych
materialy i gruz. Ogrodzenia budowli rozbieranych na obszarach zagospodarowanych powinny by¢ szczelne. Sugeruje sie
wykonuje z tarcz z blachy fatdowej, zawieszanych na stalowych stupkach z podstawami betonowymi. Nad ogrodzeniem
biegnacym wzdtuz chodnika, na ktérym odbywa sie ruch pieszy, nalezy wykona¢ daszek ochronny. Plac rozbiorki taczy sie tez z
siecig drog publicznych, uktadajac w razie potrzeby droge tymczasowg z plyt zelbetowych na podsypce piaskowe;.

5.4. Prowadzenie prac rozbiérkowych

Demontaz elementéw wykonczenia i wyposazenia zdejmuje sie w pierwszej kolejno$ci recznie i przekazuje do magazynu. Przed
przystapieniem do demontazu instalacji nalezy je odtaczy¢ od sieci miejskich. Z przewodow elektrycznych zdejmuje sie tylko
rurki pancerne i antygron, ewentualnie natynkowe przewody w igielicie. Podtynkowych przewoddw nie optaca si¢ wyjmowac.
Podczas demontazu stolarki okiennej przestrzega¢ przepiséw BHP. Usuniete elementy stolarki okiennej usung¢ z placu budowy
gdyz podlega ona catkowitej wymianie na nowa,

Rozbidrke fragmentow stropow (otwory instalacyjne). Do rozbiérki stropu mozna przystapi¢ po zbadaniu jego konstrukgii i
zabezpieczeniu przez podstemplowanie, rozparcie itp. miejsc grozacych awarig. Piyty rozbija sie mtotami pneumatycznymi z
pomostu przesuwanego po belkach.

Stropy zelbetowe monolityczne rozbiera sie zbijajac najpierw plyte, a nastepnie wykuwajac belki-zebra ze $cian i spuszczajac je
za pomocag lin i krazkow. Rozbidrka stropéw z prefabrykatéw rézni sie tym, ze réwnoczes$nie z ptyta kruszy sie pustaki stropowe.
Rozbidrke $cian nalezy wykonywac recznie bez pomocy maszyn.

Podstemplowaé strop w miejscu przewidzianym do wyburzenia. Od strony zewnetrznej $ciany dociskowej rozebra¢ fragment
$cianki, zabezpieczajac ja na czas prowadzenia robdt. Szczegdt zabezpieczenia uzgodni¢ w ramach nadzoru autorskiego.
Nastepnie nad gérng krawedzig projektowanego otworu wyku¢ z jednej strony bruzde wysokosci ok.20 cm, do potowy
szerokosci Sciany przemy¢ jq mleczkiem cementowym i osadzi¢ w niej nadproze prefabrykowane L19. W miejscu oparcia
nadproza i wykona¢ poduszke betonowa z betonu drobnoziarnistego C20/25.  Przestrzen pomiedzy licem wewnetrznym
nadproza prefabrykowanego a istniejacym murem wypetni¢ betonem drobnoziarnistym C20/25, wkiadajac belke ,na weisk”.

Po stwardnieniu zaprawy wyku¢ bruzde z drugiej strony i analogicznie osadzi¢ drugie nadproze Po stwardnieniu zaprawy
mozna przystapi¢ do ostroznego usuwania niepotrzebnych czesci Sciany.

Mur z cegly petnej (lub bloczkéw) mozna rozbiera¢ recznie, kilofami odbijajac poszczegoine cegty (lub bloczki) i spuszczajac je
rynna. Sciany z pustakéw nie daja sie tak rozbieraé, bo pustaki sie krusza. Przy stabej zaprawie mozna je zdejmowag, stosujac
przecinaki.

Prace nalezy prowadzi¢ starannie pod nadzorem osob uprawnionych.
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Dziennik robét rozbiérkowych
Przebieg robét rozbiérkowych powinien byé odnotowany w dzienniku rozbiorki, ktéry oprocz danych porzadkowych powinien
podawac:

*  kolejnos¢ i sposdb wykonywania robét,

»  protokolarne stwierdzenie, czy $ciany, stropy, schody i dach oraz inne czesci budynku, na ktérych beda pracowali
robotnicy lub bedg ustawione rusztowania albo drabiny, maja dostateczng wytrzymato$¢,

« opis $rodkdw zabezpieczajacych, ktore zostaty uzyte przy rozbiéree,

« opis okoliczno$ci towarzyszacych rozbiérce majacych wptyw na przebieg robot i bezpieczenstwo ludzi prowadzacych

rozbiorke.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli
Ogolne wymagania dotyczace kontroli jakosci Robét podano w ST-00.01.00 ,Wymagania ogdlne”.

6.2. Podstawowe zasady bhp przy robotach rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe powinien prowadzi¢ kierownik o odpowiednich kwalifikacjach i doSwiadczeniu oraz zatrudniac robotnikow
obeznanych z tego rodzaju robotami. Przez caly czas trwania robot nalezy pilnowac, aby na plac rozbiérki nie wchodzity osoby
postronne. Przed przystapieniem do rozbidrki - trzeba opracowaé program rozbiorki i zatoge zapozna¢ z nim oraz z
bezpiecznymi sposobami wykonywania robot rozbiérkowych.

Szczegolne niebezpieczenstwo stwarza praca na wysokosci i spadajace odtamki oraz mozliwosé przywalenia pracownikéw
gruzem lub obalanym elementem.

Kierownik robét powinien wskazywaé miejsca ustawiania drabin i rusztowarn, zrzucania gruzu i wystajacych czesci budynku,
miejsca gromadzenia gruzu i sposoby ich zabezpieczania. Gruzu nie mozna gromadzi¢ na stropach i schodach. Nalezy odtaczy¢
od sieci miejskich wszystkie instalacje. Teren robot rozbiérkowych ogrodzi€ i oznaczyé¢ tablicami ostrzegawczymi. Robotnicy
zatrudnieni przy rozbiérce powinni legitymowac sie Swiadectwem dopuszczenia do pracy na wysokosci, by¢ zaopatrzeni w hetmy
ochronne i - przy pracy na wysoko$ci powyzej 2 m nad terenem lub pomostem rusztowania - wyposazeni w pasy z ling dtugosci
do 3 m, ktorg przywigzuje sie do mocnej czesci Sciany, rusztowania lub drabiny przystawionej i przymocowanej do Sciany.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne wymagania dotyczace obmiaru Robét podano w ST-00.01.00 ,Wymagania ogoine”.

Jednostki obmiarowe dla robét opisanych w specyfikacji zostaty podane szczeg6towo w rozbiciu dla poszczegdlnych pozycji w
przedmiarze robdt w dokumentacji Cze$¢ 3 "Kosztorysy inwestorskie"

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ustalenia ogdine dotycz ace odbioru robét

Ogolne wymagania dotyczace odbioru Robét podano w ST-00.01.00 ,Wymagania ogdlne”. Roboty wymienione w ST podlegaja
odbiorowi po ich ukonczeniu, jednak przed zasypaniem rozkopéw

9. PODSTAWY PLATNOSCI
Ogolne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST-00.01.00 ,Wymagania ogoine”.

9.1. Cena jednostki obmiarowej obejmuje

+ Demontaz elementéw budynku wskazanych w Dokumentacji Projektowej

+ Dla materiatéw nie nadajacych sie do recyclingu cena obejmuje transport i optaty za utylizacje . Transport ca=15km

+ Uporzadkowanie miejsca sktadowania urobku z prac rozbiérkowych na terenie budowy

Oraz wszystkie inne roboty niewymienione, ktére s niezbedne do kompletnego wykonania robét objetych niniejszg ST
przewidzianych w Dokumentacji projektowe;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
* Praca zbiorowa: Remonty budynkéw mieszkalnych. Poradnik. Arkady, Warszawa 1995.
«  Obwieszczenie Ministra Gospodarki, Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 28 sierpnia 2003 r. w sprawie ogtoszenia

jednolitego tekstu rozporzadzenia Ministra Pracy i Polityki Socjalnej w sprawie ogdlnych przepiséw bezpieczenstwa i
higieny pracy (Dz.U. 2003 nr 169 poz. 1650)
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Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 30 sierpnia 2004 r. w sprawie warunkéw i trybu

postepowania w sprawach rozbiorek nieuzytkowanych lub niewykoriczonych obiektéw budowlanych Dz.U. 2004 nr 198 poz.
2043

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych Dz.U. 2003 nr 47 poz. 401
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